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1. DATOS BASICOS DEL TFG:

Titulo: Estudio y fabricacién de actuadores basados en elastémeros dieléctricos para electrénica
reconfigurable

Descripcion general (resumen y metodologia):

La estructura de los actuadores basados en elastdmeros dieléctricos (DEAs, Dielectric Elastomer
Actuators) es, basicamente, la de un condensador eléctrico, pues estan formados por dos
materiales, apilados en tres capas: una capa ultradelgada de elastémero dieléctrico, embutida en
electrodos conductores que, idealmente, deben ser extremadamente conductores y flexibles. Los
DEA buscan explotar la flexibilidad del elastémero para deformar la estructura a través de la
aplicacién de un campo eléctrico, dando lugar a un elevado nlimero de aplicaciones potenciales,
desde robética blanda (soft robotics) al desarrollo de dispositivos Opticos y electrénicos
reconfigurables.

La implementacién practica de los DEA, sin embargo, no carece de dificultades, entre las que
destacan: (i) el elevado campo eléctrico necesario para la actuacién, directamente relacionado con
el grosor del elastémero; vy (ii) la necesidad de materiales conductores suficientemente flexibles.
Este trabajo propone el desarrollo de DEA, utilizando una mezcla de silicona liquida y catalizador
para preparar el elastémero, y tintas conductoras basadas en hidrogeles, desarrolladas en el grupo
de investigacién, como electrodos. Se incluyen, entre otras, las siguientes actividades:

. Anélisis bibliografico

. Estudio y caracterizacién (reolégica, eléctrica) de tintas conductoras basadas en hidrogeles
. Implementacién y caracterizacién de ldminas de elastémero ultradelgadas

. Fabricacién y caracterizacién eléctrica de estructuras DEA
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Se desarrollardn asi competencias avanzadas de fabricacién y caracterizacién de materiales
blandos, empleando instrumentos como: reédmetros, mesa de cuatro puntas para medida de
conductividad, o analizador de impedancias, entre otros.

Tipologia: Estudio de casos, tedricos o practicos, relacionados con la tematica del Grado.
Objetivos planteados:

Los objetivos especificos planteados son:

1. Implementacién de DEAs y andlisis de limitaciones tecnoldgicas

2. Caracterizacién eléctrica y estructural de los materiales involucrados y de los dispositivos
implementados

3. Andlisis de aplicaciones potenciales
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Recomendaciones y orientaciones para el estudiante:
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